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Regulador de presion proporcional
Serie PME

Dos tamaiios disponibles: PME1y PME2
Puertos G1/8 - G1/4 - G3/8 - 1/4NPTF Cﬂ"opem

» » Version con colector

» Version con valvula de
escape integrada

pE238-EDSIZP-00

ouE104£0812P00

EE e » Modular con la Serie MD
. T o
L] . .7 . .7
WA N » Aplicacion de configuracion
[ \ . con tecnologia NFC
o
» Compactoy esencial
il » Compatible con oxigeno
» Version serial in CANopen
El requlador de presion proporcional de La Serie PME esta disponible en dos
la Serie PME es la solucion ideal para las tamarios y versiones. Una version tiene
aplicaciones industriales que requieren un unavalvula de escape integrada que
control preciso de la presion. permite que el sistema descargue incluso
Este nuevo regulador de presion ofrece en ausencia de energia. La sequnda
un alto rendimiento neumatico, a pesar es una version con colector, ideal para
de que su peso y dimensiones se han controlar varias salidas con una sola
reducido al minimo para permitir una entrada de aire. También esta disponible
mavor flexibilidad en su uso. una nueva version serial CANopen. Ideal

para controlar varios controladores en
unsolo bus de campo (fieldbus) y para
aplicaciones que necesitan operar dentro
de un amplio rango de de alimentacion

(12+24VDQ).
CARACTERISTICAS GENERALES
Estandar de referencia CE
Calidad controlada presion
Numero de vias 3
Caudal (Qn) PME104-1100 Nl/min PME238 - 4600 Nl/min
Fluido aire comprimido, filtrado y no lubricado clase [7:4:4] seq(in ISO 8573.1. Gases inertes y oxigeno
Presion regulada min. y max. (bar) 0,05-10,3 bar (0,72-150 PSI)(D) 0,05 - 6 bar (0,72-87 PSI)(F)
0,05 - 7 bar (0,72-101,5 PSI) (G)
Presion max. de entrada 11 bar (D); (G) ed (F)
Resolucion (% FS) 0,3 (tamafo 1) 0,6 (tamafio 2)
Temperatura del fluido (min. y max. °C) 0-50°C
Temperatura ambiente (min. y max. °C) 0-50°C
Puertos neumaticos G1/4 - G3/8 -1/4NPTF
Materiales cuerpo: aluminio - cubierta: tecnopolimero - juntas: NBR o FKM
Tensién de alimentacién (V) 24V DC
Sefal de mando 0-10V (2); 4-20 mA (4)
Histéresis (% FS) 0,5% (tamafo 1) 0.7% (tamafio 2)
Consumo de energia max 0,5A (contenplar un suministro de energia de al menos 1A)
Tipo de conexidn eléctrica M12 5 pineses macho
Clase de proteccion IP P65
Repetibilidad (% FS) 0,4
Linealidad (% FS) 0,4
Modularidad con Serie MD
Aplicacion para dispositivos madviles Descargar desde Google Playstore (NFCamApp)
Perfil CANopen CiA 301y CiA 408 (mediante la comunicacion serial se dispone de multitud de informacidn de retorno, como el

valor de presion ajustado o los errores de comunicacion, que no estan presentes en otras versiones de la PME).

2.27.01 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
- Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

PME| 1 | 04 | - | E | D | 5 1| 2] E | - o0

P M E SERIE

1 TAMARNO:
1=tamafio 1
2 =tamafio 2
04 PUERTO DE CONEXION:
04=G1/4

38 =G3/8 (solo tamafio 2)

M4 = G1/4 colector

14 = NPTF 1/4 (solo tamafio 1)

N4 = 1/4 NPTF colector

08 =G1/8 (solo tamafio 1)

M8 = G1/8 colector (solo tamafio 1)

E DIAGNGSTICO:
E = no hay diagndstico sin wifi

PRESION DE FUNCIONAMIENTO:

F = 0-6 bar (estandar para version 0X1 con alimentacion interna del servo piloto)

G =0-7 bar (solo versiones OX1 con alimentacidn externa del servo piloto con aire)

D = 0-10,3 bar (solo versiones OX1 con alimentacién externa del servo piloto con aire)

5 FUNCION DE LA VALVULA:
5 = estandar, version 3/2 vias NC. Tamafios 1y 2 con puerto 3 y escape piloto no transportable.

7 = estandar, version 3/2 vias NC. Tamafios 1y 2 con puerto 3 y escape piloto transportable.
8 = version con vélvula de escape integrada (presion maxima de trabajo F o G). Tamafios 1y 2 con puerto 3y escape piloto transportable.

6 = version con valvula de escape integrada (presion maxima de trabajo F o G). Tamafios 1y 2 con puerto 3y escape piloto no transportable.

I ALIMENTACION DEL PILOTO:
I =interna
E = externa

2 SENAL DE MANDO:
2=0-10V
4 =4-20mA
C=CANopen

E SENAL DE SALIDA DIGITAL DE RETORNO:
N = sin salida digital (solo con version CANopen)
E = error (solo son sefial de entrada 2, 4)
P = presostato (solo son sefial de entrada 2, 4)
W = presostato con funcién de “ventana” (solo son sefial de entrada 2, 4)

00 LONGITUD DEL CABLE:
00 =sin cable

2F =2 m 5 pines recto, no blindado
2R =2m 5 pines 90°, cable no blindado
5F=5m 5 pines recto, no blindado
5R=5m 5 pines 90°, cable no blindado
2R3 =2 mt90° cable 3 hilos (*) no blindado
5R3 =2 mt90° cable 3 hilos (*) no blindado
2FC=2m 5 pines recto, blindado
2RC=2m 5 pines 90°, cable blindado
5FC=5m 5 pines recto, blindado
5RC=5m 5 pines 90°, cable blindado

0X1 Version adecuada para usar con oxigeno.

delservo piloto.

Con una presion de funcionamiento de 6 bar max., disponible con alimentacion interna y externa del servo piloto; todas las otras versiones solo con alimentacion externa

(*) en las versiones de cable con 3 hilos, solo estan disponibles los pines 1 (24 VDC), 4 (GND) y 3 (IN +). Por otro lado, el pin 5 (Dout) no esta disponible.

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.

2.27.02
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| cARACTERISTICAS DIMENSIONALES SERIE PME TAMARIO 1
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TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09
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Mod. A B(3) C D(1&2) E F G H(3) Simbolos
PME104-EX5IXX-XX Conexion eléctrica Regulador de escape  Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovélvulas de Orificiosde Aliment.interna Ausente REO1
M12 5 pines macho NO transportado (5) fijacion @4,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto
PME104-EX7IXX-XX Conexidn eléctrica Regulador de escape  Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovalvulas de Orificiosde Aliment.interna Regulador de REO5
M12 5 pines macho transportado (7) fijacion @4,3 (GAS 0 NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto escape G1/4(7)
PME104-EX6IXX-XX Conexidn eléctrica Regulador de escape  Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovélvulas de Orificiosde Aliment. interna Ausente REO3
M12 5 pines macho NO transportado (6) fijacion @4,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto
PME104-EX8IXX-XX Conexién eléctrica Regulador de escape  Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovalvulas de Orificiosde Aliment.interna Regulador de REO7
M12 5 pines macho transportado (8) fijacion 94,3 (GAS 0 NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto escape G1/4 (8)
PME104-EX5Exx-xx  Conexion eléctrica Regulador de escape Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovalvulas de Orificios de Aliment. externa Ausente RE02
M12 5 pines macho NO transportado (5) fijacion @4,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto
(M5)
PME104-EX7Exx-xx  Conexion eléctrica Regulador de escape Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovalvulasde Orificiosde Aliment. externa Regulador de RE06
M12 5 pines macho transportado (7) fijacion 94,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto escape G1/4(7)
(M5)
PME104-Ex6Exx-xx  Conexion eléctrica Regulador de escape Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovélvulas de Orificios de Aliment. externa Ausente REO4
M12 5 pines macho NO transportado (6) fijacion @4,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 del servo piloto
(M5)
PME104-Ex8Exx-xx  Conexion eléctrica Regulador de escape Orificios de Puerto G1/8 0 G1/4  Electrovalvulasde Orificiosde Aliment. externa Regulador de REO8
M12 5 pines macho transportado (8) fijacion 04,3 (GAS o NPTF) escape fijacion M4 delservo piloto escape G1/4 (8)

(M5)

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.

2.27.03
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| cARACTERISTICAS DIMENSIONALES SERIE PME TAMARNO 2
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Mod. A B(3) C D(1&2) E F Simbolos
PME2XX-EX5IXX-XX Conexion eléctrica Regulador de escape  Orificios de fijacion Puertos Electrovalvulasde  Alimentacion interna REOL
M12 5 pines macho G3/8 04,3 G3/80Gl/4 escape delservo piloto
PME2XX-EX6IXX-XX Conexion eléctrica Regulador de escape  Orificios de fijacion Puertos Electrovalvulasde  Alimentacion interna REO3
M12 5 pines macho G3/8 94,3 G3/80Gl/4 escape delservo piloto
PME2XX-EX5EXX-XX Conexion eléctrica Regulador de escape  Orificios de fijacion Puertos Electrovalvulasde  Alimentacién externa RE02
M12 5 pines macho G3/8 94,3 G3/80G1l/4 escape delservo piloto (M5)
PME2XX-EX6EXX-XX Conexion eléctrica Regulador de escape  Orificios de fijacion Puertos Electrovalvulasde  Alimentacién externa REO04
M12 5 pines macho G3/8 94,3 G3/80G1l/4 escape delservo piloto (M5)
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 2.27.04

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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I CARACTERISTICAS DIMENSIONALES SERIE PME TAMANO 1 COLECTOR
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Los pines de fijacion de la version con colector
siempre estan incluidos.
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Mod. A B(3) C D(2) E(1) F G H 1(3) Simbolos
PME1M4-Ex5Ixx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Tapon de Electrovélvulas de Alimentacion Ausente (5) RE09
5 pines macho NO transportado (5) fijacion 94,3 G1l/4 G1l/80 conexion escape interna del servo
Gl/4 piloto
PME1M4-Ex6Ixx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Tap6n de Electrovalvulasde Alimentacion Ausente (6) RE11l
5 pines macho NO transportado (6) fijacion 94,3 G1l/4 G1l/80 conexion escape interna del servo
Gl/4 piloto
PME1M4-Ex7Ixx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Tap6n de Electrovélvulas de  Alimentacion  Escape (7) RE13
5 pines macho transportado (7) fijacion 94,3 G1l/4 G1/80 conexion escape interna del servo G1l/4
Gl/4 piloto
PME1M4-Ex8Ixx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Tap6n de Electrovélvulas de  Alimentacion  Escape (8) RE15
5 pines macho transportado (8) fijacion 94,3 Gl/4 G1/80 conexion escape interna del servo Gl/4
Gl/4 piloto
PME1M4-EX5SExx-xx Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Tapdn de Electrovalvulas de Alimentacion Ausente (5) RE10
5 pines macho NO transportado (5) fijacion 94,3 Gl/4 G1/80 conexion escape externa del servo
Gl/4 piloto (M5)
PME1M4-Ex6Exx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Taponde  Electrovalvulasde Alimentacion Ausente (6) RE12
5 pines macho NO transportado (6) fijacion @4,3 G1l/4 G1/80 conexion escape externa del servo
Gl/4 piloto (M5)
PME1M4-EX7Exx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Taponde  Electrovalvulasde Alimentacion  Escape (7) RE14
5 pines macho transportado (7) fijacion 94,3 G1l/4 G1/80 conexion escape externa del servo Gl/4
Gl/4 piloto (M5)
PME1M4-Ex8Exx-xx  Conexion eléctrica M12 Regulador de escape  Orificios de Puerto  Puertos Taponde  Electrovalvulasde Alimentacion  Escape (8) RE16
5 pines macho transportado (8) fijacion 94,3 G1l/4 G1/80 conexion escape externa del servo Gl/4
Gl/4 piloto (M5)

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.

2.27.05
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I CARACTERISTICAS DIMENSIONALES SERIE PME TAMANO 2 COLECTOR
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Mod. A B(3) C D(2) E(1) F G H Simbolos
PME2M4-Ex5Ixx-xx  Conexion eléctrica M12  Regulador de Orificios de Puerto G1/4 Puerto G1/4 Tap6n de Electrovalvulasde  Alimentacion RE09
5 pines macho escape G3/8 fijacion 94,3 (Gas o NPTF) (Gas o NPTF) conexion escape interna del servo
piloto
PME2M4-Ex6Ixx-xx  Conexion eléctrica M12  Regulador de Orificios de Puerto G1/4 Puerto G1/4 Tap6n de Electrovalvulasde  Alimentacion RE11
5 pines macho escape G3/8 fijacion 94,3 (Gas o NPTF) (Gas o NPTF) conexion escape interna del servo
piloto
PME2M4-EXSExx-xx  Conexion eléctrica M12  Regulador de Orificios de Puerto G1/4 Puerto G1/4 Tapon de Electrovalvulasde  Alimentacion RE10
5 pines macho escape G3/8 fijacion 94,3 (Gas o NPTF) (Gas o NPTF) conexion escape externa del servo
piloto (M5)
PME2M4-EX6EXxx-xx  Conexion eléctrica M12  Regulador de Orificios de Puerto G1/4 Puerto G1/4 Tap6n de Electrovalvulasde  Alimentacion RE12
5 pines macho escape G3/8 fijacion 94,3 (Gas o NPTF) (Gas o NPTF) conexion escape externa del servo
piloto (M5)
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 2.27.06

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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GRAFICOS DE CAUDAL TAMANO 1 - version estandar (G1/4)

Curva tipica para version PME104-EF...

TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

Curva tipica para version PME104-EG...
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P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal

P = presion de salida reqguladay presion de escape
Q = caudal

% = percentaje de la sefial de mando % = percentaje de la sefial de mando

Curva tipica para version PME104-ED...
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SERIE PME REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL

P (bar)

40%
\,, - - - 2

20%

10%

| o1 |
-700 -500 -300 -100 100 300 500 700 900 1100 1300
Q (/min ANR)
P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

2.27.07 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
b Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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GRAFICOS DE CAUDAL TAMANO 1 - versién con colector (G1/4)

Curva tipica para version PME1M4-EF...
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P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando
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Curva tipica para version PME1M4-EG...
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Curva tipica para version PME1M4-ED...
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P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

FACTOR DE CAIDA DE LOS REGULADORES EN VERSION COLECTOR

TAMANO 1

-10%

-20%

-30% |

-40% | | \

-50%

N° = nimero de reguladores en configuracion de colector
% = % de disminucion del caudal respecto al caudal maximo

Nota: la entrada de aire es solo de un lado, en caso de que sea a la

derechavy alaizquierda, solo considerar las posiciones como de 1 + 3.

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.

2.27.08
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GRAFICOS DE CAUDAL TAMANO 2 - version (G1/4)

Curva tipica para version PME2M4-EF...

TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

Curva tipica para version PME2M4-EG...
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SERIE PME REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL

P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

P = presion de salida reqguladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

Curva tipica para version PME2M4-ED...
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P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

2.27.09 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
bl — Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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GRAFICOS DE CAUDAL TAMANO 2 - version estandar(G3/8)

Curva tipica para version PME238-EF... Curva tipica para version PME238-EG...
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Curva tipica para version PME238-ED... =
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% = percentaje de la sefial de mando
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 2.27.10

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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GRAFICOS DE CAUDAL TAMARNO 2 - version con colector (G1/4)

Curva tipica para version PME2M4-EF...

- 75 :
8 ‘ 70 ‘ P-in 7bar
- T o T
e 23 A 12
, f
o 100%
5,5
85%
5,0 s
45
— o 65%
35
— | | 50%
: ——13,0 ]
25
I o 35%
T
15
— 15%
! [
N~ . 10% T
\ 7 |

0,0
-1500-1250-1000 -750 -500 -250 0O 250 500 750 1000 1250 1500
Q (I/min ANR)
P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

Curva tipica para version PME2M4-EG...

= 9,0- T
5 |
S P-in 8bar
o 8.0
2-3 1-2
— 0
: 100% ]
— 6.0 85%
—_— 50 70%
— o 55%
s I —
I o 40%
" —]
N—— . 30%
, ——
— 15%
S & [
0,0
2000 -1500 -1000 -500 O 500 1000 1500 2000
Q (I/min ANR)

P = presion de salida reqguladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

Curva tipica para version PME2M4-ED...

8 10 ,‘
a 253 1-2 P-in 10bar
85%
8
65%
60%
50%
40%
| L3
E 20%
O —
| — | 10%
- 0
-2000 -1500 -1000  -500 0 500 1000 1500 2000
Q (I/min ANR)

P = presion de salida requladay presion de escape
Q = caudal
% = percentaje de la sefial de mando

FACTOR DE CAIDA DE LOS REGULADORES EN VERSION COLECTOR
TAMARNO 2

0%

-10%

-20%

-30%

-40% \

-50%

N° = nimero de reguladores en configuracion de colectores

% =% de disminucion del caudal respecto al caudal maximo

Nota: la entrada de aire es solo de un lado, en caso de que sea a la
derechavy alaizquierda, solo considerar las posiciones como de 1 + 3.

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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SIMBOLOS NEUMATICOS DEL REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL DE LA SERIE PME, tamafio 1y 2

REO1

Version con alimentacion interna
del servo piloto, dos vélvulas
piloto 2/2 NC.

3
REO5

Version con alimentacion
interna del servo pilotoy dos
valvulas piloto 2/2 NC, escape
transportable.

REO2

Version con alimentacion
externa del servo pilotoy dos
valvulas piloto 2/2 NC.

REO6

Version con alimentacion
externa del servo pilotoy dos
valvulas piloto 2/2 NC, escape
transportable.

REO3

Version con alimentacion
interna del servo pilotoy dos
valvulas piloto; una 2/2 NCy
una 2/2 NO (escape)

3
REO7

Version con alimentacion
interna del servo pilotoy dos
valvulas piloto; una 2/2 NCy
una 2/2 NO para escape, escape
transportable.

REO4

Version con alimentacion
externa del servo pilotoy dos
valvulas piloto; una 2/2 NCy
una 2/2 NO (escape)

REOS

Versidn con alimentacion
externa del servo pilotoy dos
valvulas piloto; una 2/2 NCy
una 2/2 NO pare escape, escape
transportable.

SIMBOLOS NEUMATICOS DEL REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL DE LA SERIE PME, version con colector tamafio 1y 2

REOY

Versidn con colector con
alimentacion interna del servo
piloto y dos valvulas piloto 2/2
NC.

RET3
Version con colector con
alimentacion interna del servo
piloto y dos valvulas piloto 2/2 NC
y escape transportable.

Productos disefiados para aplicaciones industriales.

RE10
Version con colector con
alimentacion externa del servo
piloto y dos valvulas piloto 2/2
NC.

RET4

Versidn con colector con
alimentacion externa del servo
piloto y dos valvulas piloto 2/2
NCy escape transportable.

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.

RET1

Versidn con colector con
alimentacion interna del servo
piloto y dos valvulas piloto;
una 2/2 NCyuna 2/2 NO para
escape.

RETS

Versidn con colector con
alimentacion interna del servo
piloto y dos valvulas piloto;
una 2/2 NCyuna 2/2 NO para
escape, escape transportable.

RET2

Version con colector con
alimentacion externa del servo
piloto y dos valvulas piloto;
una2/2NCyuna2/2 N0 para
escape.

3
RE16

Version con colector con
alimentacion externa del servo
piloto y dos valvulas piloto;
una2/2NCyuna2/2 NO para
escape, escape transportable.

2.27.12
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CAMOZZI REGULADOR PROPORCIONAL > SERIE PME REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

Automation

TAMARNO 1 - MATERIALES

R =regulador proporcional
M = regulador proporcional - version con colector

3
A
E.‘ 2
I\
= 7 PARTES MATERIALES, version estandar
< 9
E /B 5 1=cuerpo aluminio anodizado
= } 2 = ubierta PA6 CM 30%
o) !
% 1 3 =tapa PARA GF50%
o 4 =tornillos acero inoxidable
- 8
% M 5=muelles acero inoxidable
9 6 6 =tapon latén niquelado
& 7 = diafragma NBR
a 8 = juntas y junta tdrica NBR
Dof 9 = pin para version con colector acero inoxidable solo para version con colector
a
S
=)
G)
wl
o<
< TAMANO 2 - MATERIALES
(a1}
Ll R =regulador proporcional
& M =requlador proporcional - version con colector
wmv
b4 b4
| Sl T 5 Nl T 5
[ . I -
| ; | ;
9 9 PARTES MATERIALES, versién estandar
1=cuerpo aluminio anodizado
7 11 7 2 = cubierta trasera aluminio anodizado
3 =tapon laton
] 1 1 4= cubierta PAG CM 30%
8 8 5 =tornillos acero inoxidable
10 10 6 = cuerpo de valvula PARA GF50%
3 : 3 7 =muelles acero inoxidable
M M 8 = vastago acero inoxidable
R M 9 = junta del pistén NBR
10 =juntasy junta térica NBR
11 = pin para version con colector acero inoxidable solo para version con colector

I DIAGRAMA NEUMATICO PARA LA INSTALACION

Version PME con valvula de escape integrada.
Esquemas neumaticos recomendados

para crear un circuito neumatico que

permita descargar la presion regulada

en ausencia de alimentacion eléctrica.

2.27.13 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
- Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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REGULADOR PROPORCIONAL > SERIE PME REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL

I Cable con conector M12, 5 pines, hembra, recto

TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

. ., - 43.9
Para la alimentaciony la sefial de mando " .
o« 1
4 X )
g £ ||
o
Moo o]®
[(0)
Mod. Longitud del cable (m) Blindaje Ne de hilos e
CS-LFO5HB-C200 2 no blindado 5 @
CS-LFO5HB-C500 5 no blindado 5
CS-LFO5HB-D200 2 blindado 5
CS-LFO5HB-D500 5 blindado 5
I Cable con conector M12, 5 pines, 90°, hembra
Para la alimentacidny la sefial de mando
"
g
Mod. Longitud del cable (m) Blindaje Ne de hilos b=
CS-LRO5HB-C200 2 no blindado 5
CS-LRO5HB-C500 5 no blindado 5
CS-LRO5HB-D200 2 blindado 5
CS-LRO5HB-D500 5 blindado 5
CS-LRO3HB-C200 2 no blindado 3
CS-LRO3HB-C500 5 no blindado 3

I Fijaciones para carril DIN PME

Mod.
PCF-EN531

DIN EN 50022 (7,5mm x 35mm - anchura 1)

Suministrado con:

2x fijaciones

2x tornillos M4x6 UNI 5931
2x tuercas

4.5
7.5

2.27.15
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.
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Automation

I Kit de fijacion para version con colector: PRE-M-PIN-1-2

Elkitincluye:

2x pines de acero
Py 4x tornillos prisioneros de acero
"

-t 1x junta térica
= @

@ @

i

Mod.
PRE-M-PIN-1-2

I Kit para fijar PRE en Serie MD

ElLkitincluye:
1x casquillo

1x juntatdrica -,l‘
2x tornillos especiales blancos galvanizados @4.5x34

I-l-l-lk\

NN

S

A\

SERIE PME REGULADOR DE PRESION PROPORCIONAL

DIMENSIONES

Mod. A
PRE-1/4-C Gl/4
PRE-3/8-C G3/8

I Racores para la alimentacidn externa del servo piloto

1.8

(umsl L (
-
14.5
3

Mod.
6625 3-M5
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 2.27.16

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Escuadra trasera Mod. PME
ELkitincluye

: s 1x escuadra galvanizada
\" "‘// 2x tornillos blancos galvanizados M4x55
e "
-
Mod.
PRE-ST

D
@1’

TECNOLOGIA PROPORCIONAL 2022/09

48

34.75

10.5

42
50

=Y
h
(=]

I Kit de fijacion para version con colector: PME

ELkitincluye:
2x pines de acero

%’é 4x tornillos prisioneros de acero
L . 1x junta tdrica
= @
@ @
L
Mod.
PRE-M-PIN-1-2

I Kit para fijar PME en Serie MD

ELkitincluye:

1x casquillo

1xjuntatdrica

2x tornillos especiales blancos galvanizados @4.5x34

DIMENSIONES

Mod. A
PRE-1/4-C Gl/4
PRE-3/8-C G3/8

7.8

T\

T

I Racores para la alimentacion externa del servo piloto

(‘xm\sl i(

Mod.
6625 3-M5

1.5
ol

2.27.15
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I Conector M12, recto, hembra, 5 pines para Bus-In CANopen

57
T — 1
o~ -
SR - =R
} - 1
®
o
®lop0o)®
o 2
<C
® 5
(S-LFOSHC <
o
Mod. %
|} [a'4
CS-LFO5HC o
=
©
i 0
I Conector M12, hembra, 5 pines, angular 90°, para Bus-In CANopen 2
- 36 w
— [a
! o
N =
= | 5
I wn G
o w
M o
w
=
[ 1 1 w
% =
(V)
CS-LROSHC
Mod.
CS-LRO5HC
I Linea de datos en T CANopen
80
| |
!
G D .
Mod.
CS-AAOSEC
I Caja de derivacion eléctrica Mod. CS-AAOSEC
o 108 28
Conexidn valvula-PLC-transductor externo 87 =t19
== = “\ I -
/g \ -—{ I®
f CS-AAOSEC ) \/
388 3 I
IPE8 (e / 7
i T
B &

MAX ©9.5 o
NY
Mod.
CS-AAOSEC
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 2.27.16

Condiciones generales de venta disponibles en www.camozzi.com.
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